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Védecké poradenstvi v

oblasti kddovani a
blokového

programovani: Prof.

Clementoni Polska Sp. z o.0.
ul. Maszynowa 32,

80-298 Gdansk, Polska Tel.: +48
58 3432882
poland@clementoni.com

PRODUCENT:
Clementoni S.p.A.

Zona Industriale Fontenoce s.n.c.
62019 Recanati (MC) - Italy Tel.:
+39 071 75811
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PRIPOJENI MOTORU
PRO CENTRALNI
MODUL
CENTRALNEGO

Umistéte model podle
obréazku a pfipojte motor
vlevo k portu M1 a motor

vpravo k portu M2.
Nakonec pripojte oranzovy
motor k portu M3.

VEDENi KABELU

Pred pifipojenim k modulu
protahnéte vodice obou ernych
motorl pod oranzovymi tyéemi s

13 otvory, jak je znazornéno na
obréazku.
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PRIPOJENI SENZORU K
CENTRALNi JEDNOTCE

Pripojte IR senzor k portu
IR1 centralni jednotky.







DOKONCENY MODEL
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Montaz

S hotovym modelem robota kofisti postavte podle navodu robota dravce.




Sundejte si masku

Vyjméte cely blok
snimacl







Zménte orientaci hledi na masce.
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PRIPOJENI SENZORU K CENTRALNi JEDNOTCE

Pipojte IR senzor k portu IR1 centralni jednotky.

DOKONCENY MODEL
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