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Vložte středový modul mezi dvě rohové tyče 
reproduktorem směrem dolů. Poté jej upevněte 
pomocí dlouhého černého nýtu a tyče (2.) 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

 
PŘIPOJENÍ MOTORŮ K 

MODULU CENTRAL 

 
Umístěte model podle obrázku 
a připojte motor vlevo k portu 
M1 a motor vpravo k portu M2. 

 
PŘIPOJENÍ SENZORŮ K 

MODULU CENTRAL 

 
Umístěte model podle obrázku 

a připojte IR senzor vlevo k 
portu IR1 a IR senzor vpravo k 

portu IR2. 



   





 



 

  



  



 

  





 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

DOKONČENÝ MODEL 

Ujistěte se, že jsou IR senzory orientovány podle 
obrázku: senzor vpravo směřuje dolů a senzor 
vlevo dopředu. Otáčením 18zubého kolečka 
můžete změnit polohu snímače vlevo. 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

 

Podązanie za linią 

Montaż 

ZMĚNA ORIENTACE IR SENZORU PRO ÚLOHU SLEDOVÁNÍ LINIE 

 
Vycházejte z hotového modelu z úlohy 5 - 
Sumo a pomocí 18zubého kolečka 
přesměrujte infračervený senzor vlevo: 
Otáčejte kolečkem tak, aby infračervený 
snímač směřoval dolů a druhý infračervený 
snímač doprava. 
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